Losung zu Aufgabe U27 (Tiefengewinnung )
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Kamera Projektor

0.B.d.A. habe das Koordinatensystem der Szene
(Weltkoordinaten) das optische Zentrum der Kamera als
Ursprung .und x-und y- Achse seinen parallel zur u-bzw
v-Achse ; z-Achse = optische Achse der Kamera(Siche
Abb.)
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Li=Gerade OP : z=— P
[.. =Projektion des Sichtstrahls in die xz-Ebene
( B= Abstand des Projektors von der Kamera):
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Bildanalvse und Bildverstehen
Losung zu Aufgabe U28 (Mahalanobis—Klassifikator )
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